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DISECCITARE FRENO
DE-ENERGISE BRAKE

SCELTA
SENSO DI ROTAZIONE

ANTIORARIOANTI-CLOCKWISEROTATION

ROTATION SENSE
CHOICE

ORARIO

ALIMENTARE MOTORE
INROTAZIONE ORARIA
FEED MOTOR FOR
CLOCKWISEROTATION

CLOCKWISEROTATION

l

ALIMENTARE MOTORE
INROTAZIONE ANTIORARIA
FEED MOTOR FOR
ANTI-CLOCKWISEROTATION

SEGNALE
PROXIMITY BLOCCAGGIO
PROXIMITY LOCK

SIGNAL

NO

FERMARE MOTORE
STOP MOTOR
ALIMENTARE FRENO
FEED BRAKE

VERIFICARE POSIZIONE
DARE CONSENSO A C.N.
VERIFY POSITION
ENABLEN.C.

PAUSA 200 ms
200 ms PAUSE

DISECCITAREELETTROMAGNETE
DE-ENERGISEELECTROMAGNET

POSIZIONE
(& RAGGIUNTA?
POSITION

ALIMENTARE ELETTROMAGNETE
FEED ELECTROMAGNET

SEGNALE
PROXIMITY PRE-INDEX
PRE-INDEX PROXIMITY,
SIGNAL

FERMARE MOTORE
STOP MOTOR

PAUSA 50 ms
50 ms PAUSE

INVERTIRE SENSO DIROTAZIO-
NE
DEL MOTORE
INVERT MOTOR ROTATION SENSE

(&) Per posizione raggiunta si intende 1'attesa del livello zero del

segnale di STROBE della posizione che precede quella
richiesta.

Position is considered reached at the onset of the STROBE signal
falling wavefront in the position previous to that requested.




