Einschaltstrombegrenzer Schalter
Typ: TEB 02/S 230-400V, 50Hz, max 16A

Netzspannung

Typ: 230V, 50Hz, max. 16A
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Verteilerklemme
Typ: 230V, 50Hz, max. 16A
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P3 POWER P4 JTAG W22,W23 EXPANSION
CONNECTOR OPTIONS
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